Tabla de Carga

Manipulador telescopico
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e Lainstalacién del accesorio adopta un modo de cambio rapido,

Sistema Medidas Métrica que puede cambiar rapidamente los accesorios para lograr
los requisitos de operacién de diferentes funciones.
Capacidad méxima de elevacion 3500kg
Altura de elevacién maxima 7150mm

Alcance méximo alaalturamaxima ~ 950mm

Distancia maxima de trabajo 4010mm
Parametros de Peso 8250kg
la maquina
Distancia al suelo 400mm
Radio de giro minimo 3800mm
Velocidad de conduccién 40km/h
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¢ Alturadetrabajo Capacidaddecarga Esténdar de emisiones Euro V
: : ; Sistema de energia
: : SRR > ; Potencia nominal 90kW
Par maximo 500/1500Nm/rpm
Modo de conduccién Hydrostatic Drive
Conduciendo 4x4
MRAVERICK Sistemade
conduccion Modo de direccién 2ws,Crab Steer4ws
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